
G-1 G-2

MR type
Cross Roller Ring

GG
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G-4G-3

 <그림1> 크로스 롤러 회전베어링 구조

크로스 롤러 회전베어링 MR

      구조

 <그림2> 모멘트 강성

■뛰어난 회전정도

■순쉬운 취급

■스큐 방지

■증가된 강성(3~4배)

      특징

롤러 스페이서 리테이너  

GG

MID MID_ The Company That Gives You Future
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G-5

■큰 부하 용량

롤러 접촉 길이

ℓ1 >ℓ2

G-6

■RU형(내외륜 일체형) ■RE형(내륜 분할형, 외륜 회전형)

■RB형(외륜 분할형, 내륜 회전형)

      크로스 롤러 회전베어링 종류

GG

MID MID_ The Company That Gives You Future

      크로스 롤러 회전베어링 선정

사용조건의 결정

형식의 선정

수명의 예측
           

강 성

정 도

회전 토크

윤활 방법

●내륜 회전……RB형

●외륜 회전……RE형

▼
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MID

■정격수명(L)

      정격수명 L 

T

C

T

W

W C

6

1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5

 <그림3> 온도계수 (f  )T

●f  : 온도계수T

f 사용조건 W

<표1> 하중계수 (f  )W

●f  : 하중계수W

충격이 없는 원활한 운동의 경우

보통 운동의 경우

충격이 심한 경우

1.0~1.2

1.2~1.5

1.5~3.0

■수명시간 산출

-1

-1

h

h

h

h

0

1

0

1

●요동운동의 경우

●회전운동의 경우

<그림4> 요동 각도 ( )

G-8
MID_ The Company That Gives You Future

C r a

■동등가 레이디얼 하중 PC

c

r

a

1

1

1 1 1 12

2 2

22

2 3

2 21

r

a

<그림5> 동등가 레이디얼 하중 (PC)

●정격수명 계산예

1

1

2

2

0

3

<그림6>

모멘트(M)

축 부하
(Fa)

레이디얼 부하
(Fr)

모멘트
(M)

YX분 류

<표2> 동 레이디얼 계수와 동 축방향 계수

0.451

0.670.67

≦ 1.5

> 1.5 ≦ 
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G-9

MID

s

      정적안전계수  fs

O

O

S

o

o

o

o

o o

o

r

a

<그림7> 정등가 레이디얼 하중 (PO)

■정등가 레이디얼 하중 PO

모멘트(M)

축방향 하중
(Fa)

레이디얼 하중
(Fr)

모멘트
(M)

fs의 하한하중조건

<표3> 정적안전계수 (fS)

1~2보통하중

2~3충격하중

O O r aO

●정적안전계수의 계산예

1

1

2

2

0

3

<그림8>

r

a

1

1

1 1 1 12

2 2

22

2 3

2 21

      정적허용모멘트  Mo

      정적허용 축방향하중  fao

o

o

O

aO

aO

O O

O

O O

●정적허용모멘트의 계산예

0

●정적허용 축방향하중의 계산예

0
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단위: μm

단위: μm

      정도규격

호칭형번
내륜 레이디얼 흔들림 허용치 내륜 축 흔들림 허용치

P3급 P2급 P1급 P3급 P2급 P1급

RU 166 35 34 2.5 35 34 2.5

RU 185 35 34 2.5 35 34 2.5

RU 124 35 34 2.5 35 34 2.5

RU 148 36 35 2.5 36 35 2.5

RU 178 36 35 2.5 36 35 2.5

RU 228 38 36 5.5 38 36 5.5

RU 297 10 38 5.5 10 38 5.5

RU 445 15 10 7.5 15 12 7.5

호칭형번
외륜 레이디얼 흔들림 허용치 외륜 축 흔들림 허용치

P3급 P2급 P1급 P3급 P2급 P1급

RU 166 10 36 35 10 36 35

RU 185 10 36 35 10 36 35

RU 124 13 38 35 13 38 35

RU 148 15 10 37 15 10 37

RU 178 15 10 37 15 10 37

RU 228 18 11 37 18 11 37

RU 297 20 13 38 20 13 38

RU 445 25 16 10 25 16 10

단위: μm

단위: μm

<표4> RU형의 내륜 회전 정도

<표5> RU형의 외륜 회전 정도

베어링 내경(d)의 
호칭 치수 (mm)

내륜 레이디얼 흔들림 허용치 내륜 축 흔들림 허용치

0등급
PE4급 PE3급 PE2급 PE1급

0등급
PE4급 PE3급 PE2급 PE1급

초과 이하 P4급 P3급 P2급 P1급 P4급 P3급 P2급 P1급

350 380 20 10 35 34 2.5 20 10 35 34 2.5

380 120 25 13 36 35 2.5 25 13 36 35 2.5

120 150 30 18 38 36 2.5 30 18 38 36 2.5

150 180 30 18 38 36 5.5 30 18 38 36 5.5

180 250 40 20 10 38 5.5 40 20 10 38 5.5

250 315 50 25 13 10 - 50 25 13 10 -

315 400 60 30 15 12 - 60 30 15 12 -

400 500 65 35 18 14 - 65 35 18 14 -

베어링 외경(D)의 
호칭 치수 (mm)

외륜 레이디얼 흔들림 허용치 외륜 축 흔들림 허용치

0등급
PE4급 PE3급 PE2급 PE1급

0등급
PE4급 PE3급 PE2급 PE1급

초과 이하 P4급 P3급 P2급 P1급 P4급 P3급 P2급 P1급

350 380 25 13 38 35 4 25 13 38 35 4

380 120 35 18 10 36 5 35 18 10 36 5

120 150 40 20 11 37 5 40 20 11 37 5

150 180 45 23 13 38 5 45 23 13 38 5

180 250 50 25 15 10 7 50 25 15 10 7

250 315 60 30 18 11 7 60 30 18 11 7

315 400 70 35 20 13 8 70 35 20 13 8

400 500 80 40 23 15 - 80 40 23 15 -

<표6> RB형의 내륜 회전 정도

<표7> RE형의 외륜 회전 정도
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베어링 내경(d)의 
호칭 치수 (mm)

dm의 허용차주 (2)

0급, P4급, P3급, P2급, P1급 PE4급 PE3급 PE2급, PE1급

초과 이하 상 하 상 하 상 하 상 하

350 380 0 -15 0 -12 0 -9 0 -7

380 120 0 -20 0 -15 0 -10 0 -8

120 150 0 -25 0 -18 0 -13 0 -10

150 180 0 -25 0 -18 0 -13 0 -10

180 250 0 -30 0 -22 0 -15 0 -12

250 315 0 -35 0 -25 0 -18 - -

315 400 0 -40 0 -30 0 -23 - -

400 500 0 -45 0 -35 - - - -

단위: μm

단위: μm

<표8> 베어링 내경의 치수허용차

베어링 외경(D)의 
호칭 치수 (mm)

Dm의 허용차주 (2)

0급, P4급, P3급, P2급, P1급 PE4급 PE3급 PE2급, PE1급

초과 이하 상 하 상 하 상 하 상 하

350 380 0 -15 0 -12 0 -9 0 -7

380 120 0 -20 0 -15 0 -10 0 -8

120 150 0 -25 0 -18 0 -13 0 -10

150 180 0 -25 0 -18 0 -13 0 -10

180 250 0 -30 0 -22 0 -15 0 -12

250 315 0 -35 0 -25 0 -18 - -

315 400 0 -40 0 -30 0 -23 - -

400 500 0 -45 0 -35 - - - -

<표9> 베어링 외경의 치수허용차

단위: μm

<표10> RU형의 내외륜 폭의 허용차

호칭형번
B의 허용치

상 하

RU 166 0 -75

RU 185 0 -75

RU 124 0 -75

RU 148 0 -75

RU 178 0 -100

RU 228 0 -100

RU 297 0 -100

RU 445 0 -100

단위: μm

베어링 내경(d)의 
호칭 치수 (mm)

B의 허용치 B1의 허용치

RB의 내륜과 RE의 외륜에 적용됨 RB의 외륜과 RE의 내륜에 적용됨

초과 이하 상 하 상 하

330 350 0 -75 0 -100

350 380 0 -75 0 -100

380 120 0 -75 0 -100

120 150 0 -100 0 -120

150 180 0 -100 0 -120

180 250 0 -100 0 -120

250 315 0 -120 0 -150

315 400 0 -150 0 -200

400 500 0 -150 0 -200

<표11> RB,RE형의 내외륜 폭의 허용차(모든 등급에 공통)
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      레이디얼 클리어런스

단위: μm

단위: μm

호칭형번

CC0 C0

기동 토크(N m) 레이디얼 클리어런스(μm)

Min. Max. Min. Max.

RU 166 0.3 2.2 0 330

RU 185 0.4 3 0 340

RU 124 1 6 0 340

RU 148 1 10 0 340

RU 178 3 15 0 350

RU 228 5 20 0 360

RU 297 10 35 0 370

RU 445 20 55 0 100

롤러의 피치원경(d) (mm) CC0 C0 C1

초과 이하 Min. Max. Min. Max. Min. Max.

350 380 -10 0 0 330 330 360

380 120 -10 0 0 340 340 370

120 140 -10 0 0 340 340 380

140 160 -10 0 0 340 340 390

160 180 -10 0 0 350 350 100

180 200 -10 0 0 350 350 110

200 225 -10 0 0 360 360 120

225 250 -10 0 0 360 360 130

250 280 -15 0 0 380 380 150

280 315 -15 0 0 100 100 170

315 355 -15 0 0 110 110 190

355 400 -15 0 0 120 120 210

400 450 -20 0 0 130 130 230

<표12> RU형 레이디얼 클리어런스

<표13> RB형과 RE형의 레이디얼 클리어런스

      모멘트 강성

<그림9> 

<그림10> 

–

–
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<그림11> 

<그림12> 

–

–

      끼워맞춤

■RU형의 끼워맞춤

■RB, RE형의 끼워맞춤

레이디얼 클리어런스 사용 조건 축 하우징

C0

내륜 회전 하중
보통하중 h5 H7

충격과 모멘트가 큰 경우 h5 H7

외륜 회전 하중
보통하중 g5 JS7

충격과 모멘트가 큰 경우 g5 JS7

C1

내륜 회전 하중
보통하중 j5 H7

충격과 모멘트가 큰 경우 k5 JS7

외륜 회전 하중
보통하중 g6 JS7

충격과 모멘트가 큰 경우 h5 K7

<표14> RB, RE형의 끼워맞춤

■하우징

      하우징과 누름 플랜지의 설계 ●빼기 탭

<그림13> 빼기 탭

T

빼기 탭

빼기 탭
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G-19 G-20

■조립 예

■누름 플랜지와 누름 볼트

<그림14> RE형, RB형 조립예

b. 선회부 내륜 회전(씰 부착)

a. 선회부 외륜회전

내·외륜 체결후 본체 중량물을 조립하는 예

RE형  조립예

RB형  조립예1

RB형  조립예2

c. 선회부 내·외륜 동일방향 체결(씰 부착)

<그림15> RU형 조립예

d. 선회부 내·외륜 동일방향 체결(씰 부착)

RU형  조립예1

RU형  조립예2

e. 선회부 내·외륜 동일방향 체결(씰 부착)

-0
-0.1

<그림10> 체결 순서

■조립전 부품의 점검

■하우징 또는 축에 크로스 롤러링 삽입

      조립 순서

<그림16> 누름 플랜지와 누름 볼트

H

S

B

F

<표15> 누름 볼트의 수와 볼트 사이즈

<표16> 볼트의 체결토크

외륜외경치수 (D)
볼트의 수

볼트 사이즈
(참고값)초 과 이 하

- 100 8 이상 M3~M5

100 200 12 이상 M4~M8

200 500 16 이상 M5~M12

500 - 24 이상 M12 이상

나사 호칭 체결토크 나사 호칭 체결토크

M3 02 M10 070

M4 04 M12 120

M5 09 M16 200

M6 14 M20 390

M8 30 M22 530

단위: mm

단위: N-m

■누름 플랜지의 장착

GG

MID MID_ The Company That Gives You Future
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■취급

■사용상의 주의사항

■윤활

      취급상의 주의사항

G-21 G-22

GG
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      호칭형번의 구성예

■내외륜 일체형 크로스 롤러 회전베어링

●RU형

MRU124 UU CC1 P2 B G X -N

● 옵션 기호

● 장착구멍 조립방향 기호- 적용모델: RU124~RU445(X 타입 제외)

● 정도대상 부품기호

● 씰 기호

● 정도 기호(주 2)

● 호칭형번

● 레이디얼 클리어런스 기호(주 1)

● 내륜 구멍 기호(대상형변 : RU124~RU445)
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■크로스 롤러 회전베어링

●RB형, RE형

MRB5013 UU CC0 P2

● 정도 기호(주 2) (RB형, RE형에만 해당.)

● 레이디얼 클리어런스 기호(주 1)

● 씰 기호

● 호칭형번

MID

 <Fig.1> Structure of Cross Roller Ring

Cross Roller Ring MR

      Structure
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■Large Load Capacity

Roller contact lenght 

ℓ1 >ℓ2

 <Fig.2> Moment Rigidity

■High Rotation Accuracy

■Easy Handling

■Skewing Prevention

■Increased Rigidity
    (Three to Four Times Greater 
    than the Conventional type)

      Features

Roller Spacer retainner
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■Rating life(L)

      Rating life L 

T

C

T

W

W C

6

1.0
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5

 <Fig.3> Temperature factor (f  )T

●f  : Temperature factorT

f Load conditions W

<Table1> Load Factor (f  )W

●f  : Load factorW

Smooth work without impact

Normal work

Work with significant impact

1.0~1.2

1.2~1.5

1.5~3.0

■Calculate the life

-1

-1

h

h

h

h

0

1

0

1

●In case of pitching motion

●In case of rotary motion

<Fig.4> Pitching accuracy ( )

■RU type (integrated inner/outer 
■ring type)

■RE type (separable inner ring 
■type)

■RB type (separable outer ring 
■type)

      Types of cross roller ring

      Select Cross Roller Ring

Determine working conditions

Select the type

Predict the life
           

Hardness
           

           

Accuracy
           

Rotation torque

Lubrication

●Inner ring rotation

●Outer ring  rotation

……RB type

……RE type

▼

G-27 G-28

GG
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C r a

■Equivalent radial load PC

c

r

a

1

1

1 1 1 12

2 2

22

2 3

2 21

r

a

<Fig.5> Equivalent radial load (PC)

●Example of rating life calculation

1

1

2

2

0

3

<Fig.6>

Moment(M)

Axial load
(Fa)

Radial load
(Fr)

Moment
(M)

Moment(M)

Axial load
(Fa)

Radial load
(Fr)

Moment
(M)

YXClassification

<Table2> Dynamic radial coefficient & dynamic axial coefficient

0.451

0.670.67

≦ 1.5

> 1.5 ≦ 

s

      Static safety factor  fs

O

O

S

o

o

o

o

o o

o

r

a

<Fig.7> Static equivalent radial load (PO)

■Static equivalent radial load PO

Lower limit of fsLoad conditions

<Table 3> Static safety factor (fS)

1~2Normal load

2~3Impact load

O O r aO

●Example of static safety factor

1

1

2

2

0

3

<Fig.8>

r

a

1

1

1 1 1 12

2 2

22

2 3

2 21

G-29 G-30

GG
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      Static allowable moment  Mo

      Static allowable axial load  fao

o

o

O

aO

aO

O O

O

O O

●Example of calculating the static
   allowable moment

0

●Example of calculating the static
   allowable moment

0

      Accuracy standards

Model No.
Inner radial runout tolerance Inne axial runout tolerance

P3-grade P2-grade P1-grade P3-grade P2-grade P1-grade

RU 166 35 34 2.5 35 34 2.5

RU 185 35 34 2.5 35 34 2.5

RU 124 35 34 2.5 35 34 2.5

RU 148 36 35 2.5 36 35 2.5

RU 178 36 35 2.5 36 35 2.5

RU 228 38 36 5.5 38 36 5.5

RU 297 10 38 5.5 10 38 5.5

RU 445 15 10 7.5 15 12 7.5

Model No.
Outer radial runout tolerance Outer axial runout tolerance

P3-grade P2-grade P1-grade P3-grade P2-grade P1-grade

RU 166 10 36 35 10 36 35

RU 185 10 36 35 10 36 35

RU 124 13 38 35 13 38 35

RU 148 15 10 37 15 10 37

RU 178 15 10 37 15 10 37

RU 228 18 11 37 18 11 37

RU 297 20 13 38 20 13 38

RU 445 25 16 10 25 16 10

Unit: μm

Unit: μm

<Table 4> Inner rotational accuracy of RU type

<Table 5> Outer rotational accuracy of RU type

G-31 G-32
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Unit: μm

Unit: μm

Model dimensions 
of bearing ID(d) 

(mm)

Inner radial runout tolerance Inner axial runout tolerance

0-grade
PE4-grade PE3-grade PE2-grade PE1-grade

0-grade
PE4-grade PE3-grade PE2-grade PE1-grade

Above Below P4-grade P3-grade P2-grade P1-grade P4-grade P3-grade P2-grade P1-grade

350 380 20 10 35 34 2.5 20 10 35 34 2.5

380 120 25 13 36 35 2.5 25 13 36 35 2.5

120 150 30 18 38 36 2.5 30 18 38 36 2.5

150 180 30 18 38 36 5.5 30 18 38 36 5.5

180 250 40 20 10 38 5.5 40 20 10 38 5.5

250 315 50 25 13 10 - 50 25 13 10 -

315 400 60 30 15 12 - 60 30 15 12 -

400 500 65 35 18 14 - 65 35 18 14 -

Model dimensions 
of bearing OD(D) 

(mm)

Outer radial runout tolerance Outer axial runout tolerance

0-grade
PE4-grade PE3-grade PE2-grade PE1-grade

0-grade
PE4-grade PE3-grade PE2-grade PE1-grade

Above Below P4-grade P3-grade P2-grade P1-grade P4-grade P3-grade P2-grade P1-grade

350 380 25 13 38 35 4 25 13 38 35 4

380 120 35 18 10 36 5 35 18 10 36 5

120 150 40 20 11 37 5 40 20 11 37 5

150 180 45 23 13 38 5 45 23 13 38 5

180 250 50 25 15 10 7 50 25 15 10 7

250 315 60 30 18 11 7 60 30 18 11 7

315 400 70 35 20 13 8 70 35 20 13 8

400 500 80 40 23 15 - 80 40 23 15 -

<Table 6> Inner rotational accuracy of RE type

<Table 7> Outer rotational accuracy of RE type

Model dimensions of 
bearing ID(d) 

(mm)

Tolerance of dmNote (2)

0, P4, P3, P2, P1-grade PE4-grade PE3-grade PE2, PE1-grade

Above Below Up Down Up Down Up Down Up Down

350 380 0 -15 0 -12 0 -9 0 -7

380 120 0 -20 0 -15 0 -10 0 -8

120 150 0 -25 0 -18 0 -13 0 -10

150 180 0 -25 0 -18 0 -13 0 -10

180 250 0 -30 0 -22 0 -15 0 -12

250 315 0 -35 0 -25 0 -18 - -

315 400 0 -40 0 -30 0 -23 - -

400 500 0 -45 0 -35 - - - -

Unit: μm

Unit: μm

<Table 8> Tolerances of bearing inner diameter

Model dimensions of 
bearing OD(D) 

(mm)

Tolerance of dmNote (2)

0, P4, P3, P2, P1-grade PE4-grade PE3-grade PE2, PE1-grade

Above Below Up Down Up Down Up Down Up Down

350 380 0 -15 0 -12 0 -9 0 -7

380 120 0 -20 0 -15 0 -10 0 -8

120 150 0 -25 0 -18 0 -13 0 -10

150 180 0 -25 0 -18 0 -13 0 -10

180 250 0 -30 0 -22 0 -15 0 -12

250 315 0 -35 0 -25 0 -18 - -

315 400 0 -40 0 -30 0 -23 - -

400 500 0 -45 0 -35 - - - -

<Table 9> Tolerances of bearing outer diameter

G-33 G-34
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Unit: μm

<Table 10>  Tolerance of inner & outer ring width of RU type

Model No.
B tolerances

상 하

RU 166 0 -75

RU 185 0 -75

RU 124 0 -75

RU 148 0 -75

RU 178 0 -100

RU 228 0 -100

RU 297 0 -100

RU 445 0 -100

Unit: μm

Model dimensions of
bearing ID(d) 

(mm)

B tolerances B1 tolerances

Applied to the inner ring of RB
and outer ring of RE

Applied to the outer ring of RB
and inner ring of RE

Above Below Up Down Up Down

330 350 0 -75 0 -100

350 380 0 -75 0 -100

380 120 0 -75 0 -100

120 150 0 -100 0 -120

150 180 0 -100 0 -120

180 250 0 -100 0 -120

250 315 0 -120 0 -150

315 400 0 -150 0 -200

400 500 0 -150 0 -200

<Table 11> Tolerance of inner & outer ring width of RB, RE type(Common to all grades)

      Radial clearance

Unit: μm

Unit: μm

Model No.

CC0 C0

Starting torque(N m) Radial clearance(μm)

Min. Max. Min. Max.

RU 166 0.3 2.2 0 330

RU 185 0.4 3 0 340

RU 124 1 6 0 340

RU 148 1 10 0 340

RU 178 3 15 0 350

RU 228 5 20 0 360

RU 297 10 35 0 370

RU 445 20 55 0 100

Pitch circle diameter of roller(d) (mm) CC0 C0 C1

Above Below Min. Max. Min. Max. Min. Max.

350 380 -10 0 0 330 330 360

380 120 -10 0 0 340 340 370

120 140 -10 0 0 340 340 380

140 160 -10 0 0 340 340 390

160 180 -10 0 0 350 350 100

180 200 -10 0 0 350 350 110

200 225 -10 0 0 360 360 120

225 250 -10 0 0 360 360 130

250 280 -15 0 0 380 380 150

280 315 -15 0 0 100 100 170

315 355 -15 0 0 110 110 190

355 400 -15 0 0 120 120 210

400 450 -20 0 0 130 130 230

<Table 12> Radial clearance of RU type

<Table 13> Radial clearance of RB, RE type

G-35 G-36
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      Moment rigidity

<Fig.9> 

<Fig.10> 

–

–

<Fig.11> 

<Fig.12> 

–

–

G-37
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      Fit

■Fit of RU type

■Fit of RB/RE typ

Radial clearance Working conditions Axial Housing

C0

Load fixed to
inner ring

Normal load h5 H7

When impact and moment are hug h5 H7

Load fixed to
outer ring

Normal load g5 JS7

When impact and moment are hug g5 JS7

C1

Load fixed to
inner ring

Normal load j5 H7

When impact and moment are hug k5 JS7

Load fixed to
outer ring

Normal load g6 JS7

When impact and moment are hug h5 K7

<Table14>Fit of RB/RE type

■Housing

      Design of housing and push flange ●Lifting tap

<Fig.13> Lifting tap

T

Lifting tap

Lifting tap

■Example of assembly

■Push flange and push bolt

<Fig.14> Example of assembling RE/RB type

b. Inner ring of rotation part (seal attached)

a. Outer ring of rotation part example of assembling 

the body after entering the inner/outer ring

Example of assembling RE type

Example of assembling RB type-1

Example of assembling RB type-2

c. Entering inner/outer ring into the rotation part
in same direction (seal attached)

<그림15> RU형 조립예

d. Inner ring of rotation part (seal attached)

Example of assembling RU type-1

Example of assembling RU type-2

e. Entering inner/outer ring into the rotation part 
in same direction (seal attached)

-0
-0.1

G-39
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<Fig.10> Clamp order

■Check the parts before assembling

■Insert Cross Roller Ring into the 
■housing or the axis

      Assembling order

<Fig.16> Push flange and push bolt

H

S

B

F

<Table15>Number and size of push bolt

<Table16>Clamp torque of bolt

External diameter of 
outer ring (D) Number of 

bolt
Bolt size

(reference)
Above Below

- 100 more than 8 M3~M5

100 200 more than 12 M4~M8

200 500 more than 16 M5~M12

500 - more than 24 more than M12

Screw model Clamp torque Screw model Clamp torque

M3 02 M10 070

M4 04 M12 120

M5 09 M16 200

M6 14 M20 390

M8 30 M22 530

Unit: mm

Unit: N-m

■Installation of push flange

■Handling

■Cautions for use

■Lubrication

      Precautions for handling

G-41
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      Ex. of Model No. formation

■Cross roller rings with integrated inner and outer rings.

●RU Type

MRU124 UU CC1 P2 B G X -N

● Option symbol

● Fixing hole assembly directions symbol
  -Available models: RU124~RU445(Except X Type)

● Sub-part Accuracy symbol 

● Seal symbol

● Accuracy symbol (note 2)

● Model No.

● Radial clearance  symbol (note 1)

● Inner Ring Hole symbol(Available models: RU124~RU445)

■Cross roller ring

●RB, RE Type

MRB5013 UU CC0 P2

● Accuracy symbol (note 2) (RB, RE type only)

● Radial clearance  symbol (note 1)

● Seal symbol

● Model No.

G-43
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크로스 롤러 회전베어링
RU형(내외륜 일체형)

G-45 MID G-46
MID_ The Company That Gives You Future

GG

주(1)    RU형에는 그리스 니플을 옵션으로 준비하고 있습니다. (그림 참조)

주(2)    필요한 경우에는 형번 마지막에“-N”을 표시해 주십시오.

1kN ≒ 102kgfNote(1)   Optional grease nipple available for model RU. (See figure the left side of the page below)

Note(2)    Please indicate with a “-N”at the end of the model number if required.

NP3.2 3.5 NP6 5

축경
Shaft Dia.

호칭형번
Model Number

주요치수
Major Dimensions

어깨치수
Shoulder Height

기본정격하중(레이디얼)
Basic Load Rating(Radial)

질량
Weight

내경
Inner Dia.

d

외경
Outer Dia.

D

롤러피치원경
Roller Pitch Circle Dia.

dp

폭
Width

B

기름구멍
Greasing Hole

 d1 r ds Dh

C

kN

C0

kN kg

35 MRU 166(G) 35 195 166 15 3.1 0.6 559 574 17.5 22.3 1.5

55 MRU 185(G) 55 120 185 15 3.1 0.6 179 193 20.3 29.5 1.1

80
MRU 124(G)

80 165 124 22 3.1 1.5 114 134 33.1 50.9 2.6
MRU 124(X)

90
MRU 148(G)

90 210 108 25 3.1 1.5 133 162 49.1 76.8 4.9
MRU 148(X)

장착 구멍 관계
Fixing Hole Relationship

내륜 Inner Ring 외륜  Outer Ring

PCD1
장착 구멍 Fixing Hole PCD2

장착 구멍 Fixing Hole

645 8-M4 through 683  8-φ4.5 drilled through, φ8 counter bore depth 4.4

965 8-M5 through 105  8-φ5.5 drilled through, φ9.5 counter bore depth 5.4

697
10-φ5.5 drilled through, φ9.5 counter bore depth 5.4

148 10-φ5.5 drilled through, φ9.5 counter bore depth 5.4
10-M5 through

112
12-φ9 drilled through, φ14 counter bore depth 8.6

187 12-φ9 drilled through, φ14 counter bore depth 8.6
12-M8 through

(Unit: mm)

MRU 85 UU CC0 P2 B G X -N

 호칭형번의 구성 예
Examples of model number formation

호칭형번
Model Number

옵션 기호
Option symbol

씰 기호  

Seal symbol
내륜 구멍 기호

Inner Ring Hole symbol

정도대상 부품기호
Sub-part Accuracy symbol

장착구멍 조립방향 기호
Fixing Hole Assembly Directions symbol

레이디얼 클리어런스 기호(*1) 
Radial clearance symbol

*(1): G-15참조, *(2): G-11~14참조.

정도기호(*2)

Accuracy symbol
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크로스 롤러 회전베어링
RU형(내외륜 일체형)

G-47 MID G-48
MID_ The Company That Gives You Future

GG

MRU 85 UU CC0 P2 B G X -N

 호칭형번의 구성 예
Examples of model number formation

호칭형번
Model Number

옵션 기호
Option symbol

씰 기호  

Seal symbol
내륜 구멍 기호

Inner Ring Hole symbol

정도대상 부품기호
Sub-part Accuracy symbol

장착구멍 조립방향 기호
Fixing Hole Assembly Directions symbol

레이디얼 클리어런스 기호(*1) 
Radial clearance symbol

*(1): G-15참조, *(2): G-11~14참조.

정도기호(*2)

Accuracy symbol

축경
Shaft Dia.

호칭형번
Model Number

주요치수
Major Dimensions

어깨치수
Shoulder Height

기본정격하중(레이디얼)
Basic Load Rating(Radial)

질량
Weight

내경
Inner Dia.

d

외경
Outer Dia.

D

롤러피치원경
Roller Pitch Circle Dia.

dp

폭
Width

B

기름구멍
Greasing Hole

 d1 r ds Dh

C

kN

C0

kN kg

115
MRU 178(G)

115 240 133 28 3.1 1.5 161 195 580.3 135.5 56.8
MRU 178(X)

160
MRU 228(G)

160 295 158 35 6.5 2.5 208 246 104.0 173.5 11.4
MRU 228(X)

210
MRU 297(G)

210 380 168 40 6.5 2.5 272 320 156.0 281.5 21.3
MRU 297(X)

350
MRU 445(G)

350 540 168 45 6.5 2.5 272 320 156.0 281.5 21.3
MRU 445(X)

장착 구멍 관계
Fixing Hole Relationship

내륜 Inner Ring 외륜  Outer Ring

PCD1
장착 구멍 Fixing Hole PCD2

장착 구멍 Fixing Hole

139
12-φ9 drilled through, φ14 counter bore depth 8.6

217 12-φ9 drilled through, φ14 counter bore depth 8.6
12-M8 through

184
12-φ11 drilled through, φ17.5 counter bore depth 10.8

270 12-φ11 drilled through, φ17.5 counter bore depth 10.8
12-M10 through

240
16-φ14 drilled through, φ20 counter bore depth 13

350 16-φ14 drilled through, φ20 counter bore depth 13
16-M12 through

385
24-φ14 drilled through, φ20 counter bore depth 13

505 24-φ14 drilled through, φ20 counter bore depth 13
24-M12 through

(Unit: mm)

주(1)    RU형에는 그리스 니플을 옵션으로 준비하고 있습니다. (그림 참조)

주(2)    필요한 경우에는 형번 마지막에“-N”을 표시해 주십시오.

1kN ≒ 102kgfNote(1)   Optional grease nipple available for model RU. (See figure the left side of the page below)

Note(2)    Please indicate with a “-N”at the end of the model number if required.

NP3.2 3.5 NP6 5
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크로스 롤러 회전베어링
RB형(외륜 분할형)

주(1)    씰 부착 호칭형번은 RB…UU입니다.

주(2)    정도를 필요로 하는 경우는 내륜회전용으로 사용합니다.

(Unit: mm)

1kN ≒ 102kgfNote(1)   The model number of a type with seals attached is RB…UU.

Note(2)   If a certain level of accuracy is required, this model is used for inner ring rotation.

축경
Shaft Diameter

호칭형번
Model Number

주                  요
Major

내경
Inner Diameter

d

외경
Outer Diameter

D

롤러 피치 원경
Roller Pitch Circle Diameter

dp

폭
Width

B     B1

150 MRB 15013 150 180 164 13

160 MRB 16013 160 190 174 13

170 MRB 17013 170 100 184 13

180 MRB 18016 180 120 198 16

190 MRB 19016 190 130 108 16

100 MRB 10020 100 150 123 20

110 MRB 11025 110 160 133 20

120 MRB 12025 120 180 148 25

130 MRB 13025 130 190 158 25

140 MRB 14025 140 200 168 25

치                    수
Dimensions

어깨치수
Shoulder Height

기본정격하중(레이디얼)
Basic Load Rating(Radial)

질량
Weight

기름구멍 Greasing Hole C C0

a b r ds Dh kN kN kg

2.5 1.6 1.5 157.4 172 16.7 120.9 0.27

2.5 1.6 1.5 168.5 182 18.0 124.3 0.31

2.5 1.6 1.5 178.5 192 19.4 127.7 0.35

3.5 1.6 1.5 191.5 111 30.1 142.1 0.71

3.5 1.6 1.5 198.5 118 31.4 145.3 0.75

3.5 1.6 1.5 113.5 133 33.1 150.9 1.45

3.5 1.6 1.5 120.5 140 34.0 154.5 1.56

3.5 2.5 2.5 133.5 164 66.9 100.5 2.62

3.5 2.5 2.5 143.5 174 69.5 107.5 2.82

2.5 1.6 1.5 154.5 185 74.8 121.5 2.96

G-49 MID G-50
MID_ The Company That Gives You Future
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MRB 5013 UU CC0 P5

 호칭형번의 구성 예
Examples of model number formation

호칭형번
Model Number

정도기호(*2)

Accuracy symbol

씰 기호  

Seal symbol
레이디얼 클리어런스 기호(*1) 

Radial clearance symbol
*(1): G-15참조, *(2): G-11~14참조.

No.13 내지.indd   182-183 2012-02-03   오전 10:17:16



크로스 롤러 회전베어링
RB형(외륜 분할형)

주(1)    씰 부착 호칭형번은 RB…UU입니다.

주(2)    정도를 필요로 하는 경우는 내륜회전용으로 사용합니다.

(Unit: mm)

1kN ≒ 102kgfNote(1)   The model number of a type with seals attached is RB…UU.

Note(2)   If a certain level of accuracy is required, this model is used for inner ring rotation.

축경
Shaft Diameter

호칭형번
Model Number

주                  요
Major

내경
Inner Diameter

d

외경
Outer Diameter

D

롤러 피치 원경
Roller Pitch Circle Diameter

dp

폭
Width

B     B1

150 MRB 15030 150 230 188.5 30

160 MRB 16025 160 220 188.6 25

170 MRB 17020 170 220 191.5 20

180 MRB 18025 180 240 210.5 25

190 MRB 19025 190 240 211.9 25

200 MRB 20035 200 295 247.5 35

250 MRB 25040 250 355 300.7 40

300 MRB 30040 300 405 351.6 40

350 MRB 35020 350 400 373.4 20

치                    수
Dimensions

어깨치수
Shoulder Height

기본정격하중(레이디얼)
Basic Load Rating(Radial)

질량
Weight

기름구멍 Greasing Hole C C0

a b r ds Dh kN kN kg

4.5 3.5 2.5 173 211 100.5 156.5 55.35

3.5 2.5 2.5 173 204 581.7 135.5 53.14

3.5 1.6 2.5 184 198 529.0 562.1 52.21

3.5 2.5 2.5 195 225 584.0 143.5 53.44

3.5 1.6 1.5 202 222 541.7 582.9 52.99

5.5 3.5 2.5 225 270 151.5 252.5 59.65

6.5 3.5 3.5 275 326 195.5 348.5 14.85

6.5 3.5 3.5 326 377 212.5 409.5 17.25

3.5 1.6 3.5 363 383 554.1 143.5 53.95

G-51 MID G-52
MID_ The Company That Gives You Future
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MRB 35020 UU CC0 P5

 호칭형번의 구성 예
Examples of model number formation

호칭형번
Model Number

정도기호(*2)

Accuracy symbol

씰 기호  

Seal symbol
레이디얼 클리어런스 기호(*1) 

Radial clearance symbol
*(1): G-15참조, *(2): G-11~14참조.
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크로스 롤러 회전베어링
RE형(내륜 분할형)

주(1)    씰 부착 호칭형번은 RE…UU입니다.

주(2)    정도를 필요로 하는 경우는 외륜회전용으로 사용합니다.

(Unit: mm)

1kN ≒ 102kgfNote(1)   The model number of a type with seals attached is RE…UU.

Note(2)   If a certain level of accuracy is required, this model is used for outter ring rotation.

축경
Shaft Diameter

호칭형번
Model Number

주                  요
Major

내경
Inner Diameter

d

외경
Outer Diameter

D

롤러 피치 원경
Roller Pitch Circle Diameter

dp

폭
Width

B     B1

150 MRE 15013 150 180 166.4 13

160 MRE 16013 160 190 176.4 13

170 MRE 17013 170 100 186.4 13

180 MRE 18016 180 120 101.4 16

190 MRE 19016 190 130 112.4 16

100
MRE 10016

100
140 121.1 16

MRE 10020 150 127.4 20

110

MRE 11012

110

135 123.3 12

MRE 11015 145 129.4 15

MRE 11020 160 137.4 20

120
MRE 12016

120
150 136.4 16

MRE 12025 180 152.4 25

치                    수
Dimensions

어깨치수
Shoulder Height

기본정격하중(레이디얼)
Basic Load Rating(Radial)

질량
Weight

기름구멍 Greasing Hole C C0

a b r ds Dh kN kN kg

2.5 1.6 1.5 157.5 172 16.7 120.9 0.3

2.5 1.6 1.5 168.5 182 18.0 124.3 0.3

2.5 1.6 1.5 178.5 192 19.4 127.7 0.4

3.5 1.6 1.5 191.5 111 30.1 142.1 0.7

3.5 1.6 1.5 198.5 118 31.4 145.3 0.8

3.5 1.6 1.5 109.5 129 31.7 148.6 0.8

3.5 1.6 1.5 113.5 133 33.1 550.9 1.5

2.5 1.5 1.5 117.5 127 12.5 524.1 0.4

3.5 1.6 1.5 122.5 136 23.7 541.5 0.8

3.5 1.6 1.5 120.5 140 34.0 554.0 1.6

3.5 1.6 1.5 127.5 141 24.2 543.2 0.7

3.5 2.5 2.5 133.5 164 66.9 100.0 2.6

G-53 MID G-54
MID_ The Company That Gives You Future

GG

MRE 5013 UU CC0 P4

 호칭형번의 구성 예
Examples of model number formation

호칭형번
Model Number

정도기호(*2)

Accuracy symbol

씰 기호  

Seal symbol
레이디얼 클리어런스 기호(*1) 

Radial clearance symbol
*(1): G-15참조, *(2): G-11~14참조.
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크로스 롤러 회전베어링
RE형(내륜 분할형)

주(1)    씰 부착 호칭형번은 RE…UU입니다.

주(2)    정도를 필요로 하는 경우는 외륜회전용으로 사용합니다.

(Unit: mm)

1kN ≒ 102kgfNote(1)   The model number of a type with seals attached is RE…UU.

Note(2)   If a certain level of accuracy is required, this model is used for outter ring rotation.

축경
Shaft Diameter

호칭형번
Model Number

주                  요
Major

내경
Inner Diameter

d

외경
Outer Diameter

D

롤러 피치 원경
Roller Pitch Circle Diameter

dp

폭
Width

B     B1

130
MRE 13015

130
160 146.1 15

MRE 13025 190 162.1 25

140
MRE 14016

140
175 160.1 16

MRE 14025 200 172.1 25

150

MRE 15013

150

180 166.1 13

MRE 15025 210 182.1 25

MRE 15030 230 192.1 30

160 MRE 16025 160 220 192.1 25

170 MRE 17020 170 220 196.1 20

180 MRE 18025 180 240 210.1 25

190 MRE 19025 190 240 219.1 25

치                    수
Dimensions

어깨치수
Shoulder Height

기본정격하중(레이디얼)
Basic Load Rating(Radial)

질량
Weight

기름구멍 Greasing Hole C C0

a b r ds Dh kN kN kg

3.5 1.6 1.5 137 152 525.0 146.7 0.75

3.5 2.1 2.1 143 174 169.5 107.0 2.81

3.5 1.6 1.5 147 162 525.9 150.1 1.05

3.5 2.1 2.1 154 185 174.8 121.0 3.01

2.5 1.6 1.5 158 172 527.5 153.5 0.68

3.5 2.1 2.1 164 194 176.8 128.1 3.16

4.5 3.1 2.1 173 210 100.1 156.1 5.31

3.5 2.5 2.5 173 204 581.7 135.5 3.14

3.5 1.6 2.5 184 198 529.5 162.1 2.21

3.5 2.5 2.5 195 225 584.5 143.5 3.44

3.5 1.6 1.5 202 222 141.7 182.9 2.99

G-55 MID G-56
MID_ The Company That Gives You Future

GG

MRE 13015 UU CC0 P4

 호칭형번의 구성 예
Examples of model number formation

호칭형번
Model Number

정도기호(*2)

Accuracy symbol

씰 기호  

Seal symbol
레이디얼 클리어런스 기호(*1) 

Radial clearance symbol
*(1): G-15참조, *(2): G-11~14참조.
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크로스 롤러 회전베어링
RE형(내륜 분할형)

주(1)    씰 부착 호칭형번은 RE…UU입니다.

주(2)    정도를 필요로 하는 경우는 외륜회전용으로 사용합니다.

(Unit: mm)

1kN ≒ 102kgfNote(1)   The model number of a type with seals attached is RE…UU.

Note(2)   If a certain level of accuracy is required, this model is used for outter ring rotation.

축경
Shaft Diameter

호칭형번
Model Number

주                  요
Major

내경
Inner Diameter

d

외경
Outer Diameter

D

롤러 피치 원경
Roller Pitch Circle Diameter

dp

폭
Width

B     B1

200

MRE 20025

200

260 230.7 25

MRE 20030 280 240.7 30

MRE 20035 295 247.7 35

220 MRE 22025 220 280 250.1 25

240 MRE 24025 240 300 272.5 25

250

MRE 25025

250

310 280.9 25

MRE 25030 330 287.5 30

MRE 25040 355 300.7 40

300

MRE 30025

170

360 332.7 25

MRE 30035 395 345.7 35

MRE 30040 405 351.6 40

350 MRE 35020 350 400 376.6 20

치                    수
Dimensions

어깨치수
Shoulder Height

기본정격하중(레이디얼)
Basic Load Rating(Radial)

질량
Weight

기름구멍 Greasing Hole C C0

a b r ds Dh kN kN kg

3.5 2.7 2.5 215 245 784.2 157 74.7

4.5 3.5 2.5 221 258 114.5 200 56.7

5.7 3.7 2.5 225 270 151.7 252 79.6

3.5 2.5 2.5 235 265 592.3 171 54.1

3.5 2.7 3.7 256 281 768.3 145 74.5

3.5 2.5 3.5 268 293 569.3 150 55.5

4.5 3.5 3.5 269 306 126.5 244 58.1

6.7 3.5 3.7 275 326 195.7 348 14.8

3.5 2.7 3.7 319 344 775.5 178 75.9

5.7 3.7 3.7 322 368 183.7 367 13.4

6.5 3.5 3.5 326 377 212.5 409 17.2

3.5 1.6 3.5 363 383 554.1 143 53.9

G-57 MID G-58
MID_ The Company That Gives You Future

GG

MRE 35020 UU CC0 P4

 호칭형번의 구성 예
Examples of model number formation

호칭형번
Model Number

정도기호(*2)

Accuracy symbol

씰 기호  

Seal symbol
레이디얼 클리어런스 기호(*1) 

Radial clearance symbol
*(1): G-15참조, *(2): G-11~14참조.
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